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COMUNE DI PONT CANAVESE
Citta Metropolitana di Torino
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REALIZZAZIONE DI POLO SCOLASTICO COMPRENDENTE SCUOLA PRIMARIA E SCUOLA
SECONDARIA DI PRIMO GRADO NELL'AREA ATTUALMENTE DESTINATA A SCUOLA
SECONDARIA DI PRIMO GRADO, PALESTRA E PARCO GIOCHI, SITA IN VIA ROMA.
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COMUNE DI PONTE CANAVESE

Il Sindaco: Sig. Paolo Coppo

R.U.P.: Geom. Anna Airoldi

Via Marconi n.12 - 10085 PONT CANAVESE (TO)

7
»
"
-
-
-

e e e e
= = = = o PROGETTO: CONSULENTI:
l / STUDIO DI ARCHITETTURA INDAGINI GEOLOGICHE: Geol. Carlo Dellarole
arch. Luca FARINELLI PROG. STRUTTURE: Ing. Tommaso Mariacci
r dr. Maria Chiara SANTI PROG. IMPIANTI: Ing. Riccardo Accorsi
via Garibaldi 90 - 44121 Ferrara Ing. Michele Buzzoni
) r t|f +39 0532 209003 ANALISI ACUSTICA: Ing. Sara Zattelli
PIANO TERRA studio@lIfar.it - www.Ifar.it

COLLABORATORI: Arch. Enrico Bonazza
Dott. Dario Cattozzi

PROGETTO ESECUTIVO: IMPIANTI ELETTRICI E SPECIALI

TAVOLA
ELABORATO SCALA

IEO2 | |MPIANTO DI FORZA MOTRICE ED EQUIPOTENZIALE

1:100

GENNAIO 2017



AutoCAD SHX Text
NORD


	Fogli e viste
	Modello


